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Sexul Masculin | Data naglerii L Natonalitatea Roman

Profesor Universitatea POLITEHNICA din Bucuresti

Cadru didactic asociat
Universitatea POLITEHNICA din Bucuvsﬂ. Spl. Independentei 313, sector 6, Bucuresti

Scoala Dx 13 de Ingineri
DevammennﬂanecaumuqiMmiddstdau

Tipul \au%r:nr'n de activitate: si stiingfica

e Cond ind iul Ingir Memm:.’i (OM 4861/11.08.2016)

o 1 doctor (2019);
e 4 doctoranai in anu! 2 de prelungire, dintre care 1 doctorand are teza depusi la Bibioteca UPB, In
vedersa susiineri $i 2 sunt in curs de defindivare a tezelor, [n acest an universitar,
»  Jdectorand In pomu an da prelungire;
*  5doctorana In stagiu,
e Cursuri predate in regim ,plata cu ora™ Ebrmmemtudmdemmdlﬂzmconﬂ
Mecatronica); Modele gi medil de simulare a
avansatd)

Cadru didactic titular
Urwerslhlen POLITEHNICAdh Bucurew Spl. Independentei 313, sector 6, Bucuresti
ici de Precizie (Catedra de Mecanicd Find)
Tlp\.l sau sec«:\ml de activitate: Invatdmant superior si cercetare stingfica
- Profesor universitar - 1997-2020
- Conferentiar universitar - 1992 - 1997
- Sefde lucrar - 1890-1992
- Asislent universitar - 1978-1990
Inginer stagiar si inginer proiectant

Intreprinderea da Echipamenta Periferice (FEPER) Bucuregt, Bd, Dimitrie Pormpei nr.8, seclor 2

« Proiectars §i omologare pentru produsele: perforalor de banda - PS0, unitale de memorie cu banda
magneticd: asistentd tehnici pentru realizarea pretoipulul unityl de memorie cu discun magnetice
rigide - proiect Institutul pentru Tehnica de Calcul.

Tipul sau sectorul de activitate Electronica gi tehnicd de caleul

Doctor inginer — EQFB
Institutul Politehnic Bucuresti-Facultatea de Mecanic
« Motode r comanda el icA a echij

elor p
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1970-1975

COMPETENTE PERSONALE

Limba materna

Alte limbi strdine cunoscute

Engleza

Francezd

Competente de comunicare

Competenie
organizationale/manageriale
aplicate in UPB

Competente dobandite la locul de
muncd

Competente informatice

Permis de conducere

Scoala stintifica

programare (mecatronica)

Inginer mecanic - specialitatea mecanica find- EQF7

Institutul Politehnic Bucuresti-Facultatea do Mecanica

« MatematicA; mecanic; optica; elemente constructive si mecanisme de mecanica fina;
electrolehnica; electronic; tehnica reglarii automate; automatizan hidropneumatice; tehnologia
mecanici fine; programarea gl arhitectura calculatoarelor.

Romana

SCRIERE

Novelur A172. Utlizator elementar - B1/2: Utlzator independent - C172: Uticzotor expenmentat
Cadnd european comun do refenma pertiu bl stidine

- bune competente de comunicare dobandite prn absolvirea unui curs de pedagogie gl prin
expenenta proprie de 43 de ani in caltate de cadru didactic universitar;

- expenentd de lucru in echipd la proiecte de cercetare-dezvoltare; capacitate de comunicare
i transmitere de cunogtinte.

= Membru al Senatului UPB (2012-2020),

- Membru al Consiliului Facult’ti de Inginerie Mecanicd si Mecatronics (2000-2016);
Director al Departamentului de Mecatronic4 si Mecanica de Precizie din UPB (2012-2016);
Director al Centrului de Cercetare-Dezvoltare pentru Mecatronica (2013-prezent);
Responsabil professional, membm m biroul catedrelconsiliul departamentulul (1996-2012);

v o8 oo

Pregedinte al Asociatiei .S ana de Mecatronica - SROMECA'(2013-prezent);
Director proiecte de cercetars, cu dumm de 3 ani, cagtigate prin competije: 4 proiecte
naticnale

Responsabil slingific al unul proiect european Copermnicus, castigat prin competije

ice sau ice;
Operare instrumentate de laborator i achizije de date,
Comanda sistemelor mecatronice cu calculator;
Microrobotica.

Programare Matlab, LabVIEW;

Modelare si simulare: Simulink, 20-sim, Open Modelica;
Editare i programare: MS Office;

Instalare sistema de operare §i programe

Categoria B

- Cuo pregdtire de bazd in domeniul Mecanicii Fine si experientd industriald la proiectaroa gi
fabricarea echipamentelor periferice pentru calculatoare, am elaborat si sustinut. probabil,
prima teza de doctorat cu subiect de mecatronica din UPB (Studiul gi perfectionarea
sistemelor de impamare prn impact-1988);

In calitate de responsabil profesional in biroul catedrei si, ulterior, ca director de
departament, am participat, la intocmirea planuriler de invatadmant in domeniu, In percada
1996-2016;

"
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Publicai

Curriculum Vilae

- Amformat o echipd de absolventi de Mecanic3 Fin si Mecatronicd, constituit, in
majoritate, din sefi de promotie, care au promovat profesor (1), conferentiar (1), sef de lucran
(2), la care s-au alaturat studeny dc 12i §i 12i, toli bri ai Laboratorului de
Slstnme Mecatronice al departamentului DMMP;

- cursurile programului formativ M e (licenid) i ale programulul de masterat
Mecatmnux! Avansata pentru care am coordonat procesele de acreditare CNEEA si
ARACIS;

- Amrealizat, In premierd UPB, cercetar privind Roboti mobili si reconfigurabili (3 tezede
doctorat susfinute), respectiv Actuatoare si senzon piezolectrici (1 teza de doctorat),
Impreund cu echipa forrmata In cadrul laboratorului de Sisteme Mecatronice, prin granturi
cgtigate prin competitie nationala si internationald;

- Am continuat cercetdrile incepute prin teza de doctorat, privind dinamica actuatoarelor
electromagnetice, printr-un grant national $i un contract cu tenj (1 tez de doctorat);

- Amintrodus si elaborat cursuri de nivel liceryd gi masterat ca: Metode numerice, Elemente
constructive de mecatronica, Prolectarea sistemelor mecatronice (licentd) si Actuatoare si
senzori cin materiale active si Jnteligente”, respectiv Modele si medii de simulare a

lor mecatronice (r )

- Amdotat laboratorul de Sislemne mecatronice cu echipamente electronice de masurare,
senzori, motoare electrice si pneumatice, calculatoare, componente electronice, software de
achizitie de date, de modelare i simulare, de prolectare asistatd de calculator (LabVIEW 4,
Matlab §.3 si toolboxes - primele din departament, respectiv Inventor), cu linantare din
proiectele de cercetare proprii;

- Am elaborat materiale didactice, in format electronic, pentru cursunle introduse si am
achizhonat carti de specialitate in domeniu, prin granturi de cercetare si pan cautare de
materiale pe intemet:

- Activitdjle de cercetare $i realizrle laboratorului au “convins” mai mulli tineri sa aleaga o
carierd universitard, departamentul avind, acum, in echipa laboratorului de Sisteme
mecatronice 1 profesor, 2 conferentiari, 3 efi de lucran, selectal) $i promoval In perioada
1984-2016.

- Dumul ceschis prin aceste eforturi a fost multiplicat si ridicat, ca nivel, prin contributjia
proiectelor castigate de mai tinerii membri ai echipei

-7 carfy, 4 capitole, 4 indrumare; 155 articole in reviste §i volumele unor manifestar stintfice (din care
23 Web of Science Core Collection 5i 50 in alte BDI); 4 brevete de inventie natjonale
- Coordonarea publicarii menografilor:
Nity, C,, Olanu,D., Sticdaru, C. - Companeritole si: gir wee, Editura
Academle' Oamendor de $tinta din Romania, Bucurssn 2011 ISBN 978-606-8731-42-9
Niu,C., Gramescu, B, Cnstea, L, Mandru, D.. Nitulescu M. - Robolf reconfigurabii, Editie
electronica Bucuregt, 2018, ISBN 978-973-0-27505-6, Catalog Biblicteca UPB, nrinv. CS 62634
- Articolele WoS Core Collecti blicate in:
IEEE Transaction in Industrial Eleclronics (1 articol-7 citari, F1=8,236);
Joumal Of Materials Processing Technology(2 articole - 8+6 citiri, F1=5,551);
IEEE Transactions on Plasma Science (1 articol — 15 citar, FI=1,222 );
Control Engineering ans Applied Informatics (1 articol, Fl= 0,973);
Joumal of Oploelectronics and Advanced Materials (2 articole, Fl= 0,587);
Proceedings of SPIE (1 articol);
Springer-Lecture Notes in Networks and Systems (2 articole);
Springer-Mathematics in Industry (1 articol);
IEEE - International Conference on Computer as a Tool (EUROCON 2005 — 2 articole);
|IEEE - International Sympasium cn Discharges and Electrical Insulation in a Vacuum (2
articole); MATEC Web of Conferences (2 articole);
IEEE International Conference on Automation, Quality and Testing, Robolics (AQTR - 2
articole);
Japanese-Mediteranean Workshop on Applied Electrt
Superconducting and Nanomaterials (1 articol);
1SOT- 2009 Imematlonal Symposlum on Oplomechatronlc Technologles (1 articol);
ISMCR 92: Prt dings of the S Ir ymposium on Measurement and Control
in Robots (1 articol)
Spdnqer Lectura Notes In Mecharucal Engineering (1 articol)
Buletinul smnvﬁc al UPB (3 articole)
Springer Lecture Nates in Mechanical Engineering (1 articol)
Springer Lecture Notes in Electrical Engineering (1 articol)

I+] Engi ing for Mag
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Proiecte

Laborator didactic §i de cercetare

Recunoastere nafionald si
internationala

Springer Lecture Notes in Networks and Systems (9 articola)

International Journal of Mechatronics and Applied Mechanics (8 articole)
Romanian Review Precision Mechanics, Optics and Mechatronics (S articole)
Applied Mechanics and Materials (1 articol)

Proceedings of SPIE (1 articol)

Sistem robotic miniatural, cu abilitatj de reconfigurare si de auto-multiplicare (ROMAR) - proiect
CEEX nr91/2006 — CNMP (2006-2008); coordonator UPB; partenert: Universitatea din Craiova,
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea Transilvania din Brasov st INCD
Mecatronica gi Tehnica Masurdrii Bucuresti - director proiect

Actuatori si sistem de comanda pentru supapele unui motor de automabil — grant A—
CN.C.S1.8. (2003-2005); Contract: 40528/05.11.2003 Nr temd: 38 grantului A~ CNCSIS Cod:
29, Contract nr.33380 /29.06.2004, Grant A~-TEMA NR. 54, COD CNCSIS 29 - director prolect
Controlul actv al vibratilor folosind fenomenul piezoelectric — Grant C ANSTI si Grant A CNCSIS
2000-2002 - director project

Actuatori si senzori mini li din lale active si “inteligente” - grant A-CN.C.S |.S. (1999-
2001); Contract 33084/1999 - Tema 2, Cod CNCSU-700~ C.N.C.S.1 S.: Contract 37124/2000 -
Tema 22, Cod CNCSIS 1205 -C.N.C.S.1.S.; Contract 37124/2000 - Tema 22, Cod CNCSIS 1205
-C.N.CS.|S. - continuare 2001 ~ director proiect

Proiect Copemicus FMAM 1306 ~ Flexible Microrobot with Autonomous Moticn (19985-1998);
Ideea i propunerea de proiect mi apartin, dar, conform uzantelor momentului, coordonarea a
apartinut Universitagi din Metz- Franta (UE); partenen: UPB § Politehnica din Vasovia -
responsabil stiintific.

Infiinarea, in 1996, $i coord ullerioard a Laboratorului de Sisterne Mecatronice, au
necesitat fondun pentru dotarea adecvata, obynute, In principal, din proiectele proprii enumerate
anterior, dar i din proiectul BCUM cu Banca Mondiala — Centrul Nafjonal de Mecatronica (1998-
2002), In care am participat activ la prolectarea sectjunil de Sisteme mecatronice;

Organizarea si dotarea laboratorului au urmat logica suportului experimental al cursurilor
universitare arondate laboratorului. dar $i a potentialului de cercetare<dezvoltare in domeniu:
acestea au constitut o parte importanta a operei colective a departamentulul de dezvoltare a
Scolii de mecatronica din Facultatea de Inginerie Mecanica si Mecatronic a UPB,

Presedinte $i membru fondator al asociatiei profesionale *Societatea Romana de Mecatronica”
(2013-2018);

Secretar gtiintific al asociatjei profesionale “Societatea Romana de Mecatronica (2002-2012);
Raportor i membru in juriile pentru susfinerea a doud teze de doctorat, la Universite de
Metz (2000) si a Ecole Nationale Supeneure de Mecanique et des Microtechmiques din
Besancon (2016);

Membru al IEEE-Industral Electronics Society (1899-2018);

Invitat fa "Kyushu Institute of Tachnology” din Kitakyushu, Japonia, pentru sustinerea confenntei
“Piezoelectric sensors and actuators” (1h 30min, octombrie 1898);

Invitat la “VDUVDE Feinwerktechnik Colloquys: limenau, 1999; Budapest, 1997; Mainz, 1995
(2 persoane din fiecare {ard din Europa de Est),

Co-chairman al conferintei 10th Intemational Conference on Mechatronics and Precision
Engineering, May 19-20, 2011, Bucharest, Romania;

Pregedinte al Comi de organizare a conferinfei 7th Intemational Conference on
Mechatronics and Precision Engineering, May 27-29, 2004, Bucharest, Romania;
Membru al International Scientific Program Committee la conferintele;

- Mecatrenics 2008 - 7-th France~Japan Congress on Mechatronics, May 21-23, 2008, Le
Grand Bomand near Annecy, France
~ Mechatronics 2004 - 5th International Conference, September 23-25, 2004, Warsaw,
Poland
- Mechatronics 2000 - 4th Ir ional Conference, September 21-23, 2000, Warsaw,
Poland
- COMEFIM 7.8,9 -7 8,9th Intemational Conference on Mechatronics and Precision
Engineering, Bucurest-2004, Cluj-Napoca ~ 2008, lasi — 2008, Romania
- MECAHITECH - International Conference on Innovations, Recent Trends and Challenges
in Mechatronics, Mechanical Engineering and New High -Tech Products Development
2009, 2010, 2011, 2012, Bucuresti
- ICOMECYME - Internaticnal Conference on Mech ics & Cyber-MixMechatronics 2017
2017, 2018, 2019, 2020, Bucuresti
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- ICORSE ~ International Conference on Reliable Syslems Engineering 2021, 2022,
Bucuresti
< Mombru alInternational Organizing Committee la conferintele:
- MECAHITECH 2013,2014, 2015, 2016, Bucuresti
= Membru in “Editorial Board" al:
- The Open Electrical Engineering and Electronics Joumal, Bentham Science Publishing,
ISSN 1874-1290, SCImago Journal and Country Rank (2007-2016);
- Intemational Journal of Optomechatronics, Taylor & Francis, ISSN 1553-9612, S|
Thomson Reuters (2006 ~ 2008);
-~ Romanian Review Precision Mechanics, Optics and Mechatronics, ISSN 584-5982,
Scopus, EBSCO (2008-2016)
- Editor coordinator al revistel "Mecatronica™ a Societatii Romane de Mecatronica (2003 ~ 2008)
- Recenzor la revistele:
- [EEE Transactions on Industrial Electronics, ISSN 0278-0046 - 1S| Thomson Reuters,
IEEE Xplore (2005 - p ) WoS Core Collecti
- Scientific Bulletn of University POLITEHNICA of Bucharest, D series — Mechanical
Engineering, ISSN 1454-2358, Scopus, (2000-prezent) - Scopus

15.06.2622
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